Specyfikacje Techniczne D.01.01.01

D.01.01.01. ODTWORZENIE TRASY I PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH

1. WSTEP

1.1.Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru Robot
zwigzanych z wykonaniem odtworzenia osi trasy i jej punktow wysokos$ciowych

1.2.Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
Robdét wymienionych w punkcie 1.1.

1.3.Zakres Robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej ST dotycza prowadzenia robdt zwigzanych z odtworzeniem w terenie
przebiegu trasy drogowej z Dokumentacja Projektowa i obejmuja:

Sprawdzenie wyznaczenia punktow gtéwnych osi trasy,

Wyznaczenie i utrwalenie reper6w roboczych,

Uzupelnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych przekrojow,

Zastabilizowanie punktéw w sposob trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie w
sposob utatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie,

Wykonanie pomiaréw biezacych w miarg postgpu robot, zgodnie z Dokumentacjg Projektows.

1.4. OkresSlenia podstawowe

14.1.

1.4.2.

Punkty glowne trasy — punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczatkowy i koncowy
punkt trasy.

Mapa zasadnicza — wielkoskalowe opracowanie kartograficzne, zawierajace aktualne informacje o
przestrzennym rozmieszczeniu obiektow ogolnogeograficznych oraz elementéw ewidencji i
budynkow, a takze sieci uzbrojenia terenu.

Pozostate okreslenia podane w niniejszej ST sa zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi polskimi normami
i definicjami podanymi w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.4.

1.5.0gdlne wymagania dotyczace Robot

Wykonawca Robot jest odpowiedzialny za jako§¢ wykonanych Robét oraz za. ich zgodno$¢ z Dokumentacja
Projektowa, ST oraz poleceniami Inzyniera.

Ogo6lne wymagania dotyczace Robot podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

2.MATERIALY

2.1. Wymagania ogdlne dotyczace materialéw

Wymagania ogdlne dotyczace materialow podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materialow

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu Robo6t okreslonych w pkt. 1.3 sa:
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- pale i paliki drewniane,
badZ inne materiaty akceptowane przez Inzyniera.

Do utrwalenia punktow gtéwnych trasy i reperow roboczych nalezy stosowac pale drewniane z gwozdziem
lub trzpienie stalowe (stabilizacja punktow w istniejacej nawierzchni.

Pale drewniane umieszczone w sgsiedztwie punktow zatamania trasy w czasie ich stabilizacji powinny miec¢
$rednice 0,15+0,20 m i dtugos¢ 1,5+1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktéw nalezy stosowaé paliki drewniane o dtugosci okoto 0,30 m i §rednicy
0,05+0,08 m.

3.SPRZET

3.1.Wymagania ogélne dotyczace sprzetu
Wymagania og6lne dotyczace sprzgtu podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania robét pomiarowych

Do odtworzenia punktéw wysokosciowych, a takze wykonania inwentaryzacji powykonawczej nalezy
stosowa¢ odpowiedni sprzet geodezyjny:

- teodolity lub tachimetry,

- niwelatory,

- dalmierze,

- tyczki,

- laty,

- tasmy stalowe i parciane.

Stosowany sprzet powinien gwarantowac uzyskanie wymaganej doktadno$ci przy pracach pomiarowych, jak
i przy opracowaniach kartograficznych.

4 TRANSPORT

4.1.Wymagania ogdlne
Ogo6lne wymagania dotyczace transportu podano w ST D.M.00.00.00. ,,Wymagania ogo6lne” pkt 4.

4.2.Wymagania dla transportu

Transport geodetow, sprzgtu geodezyjnego oraz materialdw potrzebnych do stabilizacji osi trasy i
wyznaczenia zakresu robot moze odbywac si¢ dowolnymi srodkami transportowymi, spetniajagce wymagania
dotyczace przepisow ruchu drogowego i BHP

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne wymagania dotyczace Robot
Ogo6lne wymagania dotyczace Robot podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

Prace  pomiarowe powinny by¢  wykonane zgodnie z  obowigzujagcymi  instrukcjami
GUGIK.

Zamawiajacy zobowigzany jest wytyczyC i zastabilizowa¢ w terenie punkty gtéwne osi trasy i dostarczy¢
Wykonawcey szkic wytyczenia trasy oraz wszelkie inne dane, niezb¢dne do zidentyfikowania punktow
glownych w terenie.

W oparciu o materiaty dostarczone przez Inzyniera, Wykonawca powinien przeprowadzi¢ obliczenia i
pomiary geodezyjne niezbedne do szczegdtowego wytyczenia Robot.
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Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajace odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.
Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za nastepstwa niezgodno$ci wykonanych robot z Dokumentacja
Projektowa, niniejszymi ST oraz zmianami wprowadzonymi w nich zawczasu przez Inzyniera.

Wykonawca powinien natychmiast poinformowaé Inzyniera o jakichkolwiek btedach wykrytych w
wytyczeniu punktéw gléwnych trasy. Bledy powinny by¢ usuniete na koszt zamawiajacego.

Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzedne terenu okreslone w Dokumentacji Projektowej sa zgodne z
rzeczywistymi. Jezeli Wykonawca stwierdzi, ze rzeczywiste rzedne istotnie réznig sie od rzgdnych
okreslonych w Dokumentacji Projektowej to powinien powiadomi¢ o tym Inzyniera. Wszelkie roboty
dodatkowe, wynikajace z roznic terenu podanych w Dokumentacji Projektowej i rzednych rzeczywistych,
akceptowane przez Kierownika Projektu, zostang wykonane na koszt Zamawiajacego. Zaniechanie
powiadomienia Inzyniera oznacza, ze roboty dodatkowe w takim przypadku obciaza Wykonawce.

Wszystkie roboty, ktore bazuja na pomiarach Wykonawcy nie moga by¢ rozpoczete przed zaakceptowaniem
wynikéw pomiarow przez Inzyniera.
Punkty wierzchotkowe, punkty gléwne terenu musza by¢ zaopatrzone w oznaczenia okreslajace w sposob
wyrazny i jednoznaczny charakterystyke i potozenie tych punktow. Forma i wzor tych oznaczen powinny
by¢ zaakceptowane przez Inzyniera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrone wszystkich punktow pomiarowych i ich oznaczen w czasie
trwania robot. Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawiajacego zostang zniszczone przez
Wykonawce $wiadomie lub w skutek zaniedbania, a ich odtworzenie jest konieczne do dalszego
prowadzenia robot, to zostang one odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne dla prawidtowej realizacji robdt naleza do obowigzkow
Wykonawcy.

5.2. Sprawdzenie wyznaczenia punktow gléwnych osi trasy

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gléwne do tyczenia powinny by¢ zastabilizowane w sposob
trwaty, przy uzyciu pali drewnianych lub trzpieni stalowych a takze dowigzane do punktow pomocniczych,
potozonych poza granicg rob6t ziemnych.

Wykonawca powinien zatozy¢ roboczy punkt wysokosciowy (reper roboczy).

Reper roboczy nalezy ztozy¢ poza granicami robdt zwigzanych z wykonaniem trasy drogowej i obiektow
towarzyszacych. Jako repery robocze mozna wykorzysta¢ punkty state na stabilnych, istniejacych
budowlach wzdtuz trasy drogowej. Dla przedmiotowego zadania nalezy zatozy¢ jeden reper roboczy.

Rzedne reperu nalezy okresli¢ z doktadnoscia do 0.5cm stosujac niwelete podwojna.

Repery robocze powinny by¢ wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawierajace wyrazne i jednoznaczne
nazwy reperu i jego rzgdne;j.

5.3. Wyznaczenie osi trasy

Tyczenie osi trasy nalezy wykona¢ w oparciu o Dokumentecje Projektowa oraz inne dane geodezyjne
przekazane przez Zamawiajacego.

Os trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktach posrednich w odleglosci zaleznej od
charakterystyki terenu i uksztaltowania trasy.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do Dokumentacji Projektowej nie
moze by¢ wigksze niz Sem. Rzedne punktow osi trasy nalezy wyznaczy¢ z doktadnoscig do lem w stosunku
do rzednych okreslonych w Dokumentacji Projektowe;.

Do utrwalenia osi jazdy w terenie nalezy uzy¢ odpowiednich pali drewnianych lub trzpieni stalowych,
ktérych usunigcie dopuszczalne jest wowczas, gdy Wykonawca robot zastapi je odpowiednimi palami po
obu stronach osi, umieszczonymi poza granica robot.

21



Specyfikacje Techniczne D.01.01.01

5.4. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych
Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje:
e wyznaczenie krawedzi jezdni i pobocza,

e wyznaczenie krawedzi nasypéw i wykopow na powierzchni terenu (okre$lenie granicy robot
ziemnych),

e wyznaczenie w czasie trwania robot ziemnych zarysu (konturéw) nasypow i wykopow w
przekrojach poprzecznych (tzw. Profilowanie przekrojow poprzecznych).

e Powinno by¢ wykonane zgodnie z Dokumentacjg Projektowa oraz w miejscach wymagajacych
uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzenia robot zaakceptowanych przez Inzyniera.

Do wytyczenia krawedzi jezdni nalezy stosowac szpilki stalowe a do wyznaczenia poboczy paliki
drewniane.

Do wyznaczenia krawedzi nasypow i wykopow nalezy stosowac dobrze widoczne paliki lub wiechy. Wiechy
nalezy stosowa¢ w przypadku nasypéw przekraczajacych 1 metr oraz wykopow glebszych niz jeden metr.
Odlegtos¢ miedzy palikami lub wiechami nalezy dostosowac do uksztattowania terenu oraz geometrii trasy
drogowej. Odleglo$¢ ta co najmniej powinna odpowiada¢ odstgpowi kolejnych przekrojéw poprzecznych.

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi umozliwia¢ wykonanie warstwy wyrownawczej nawierzchni
oraz nasypow i wykopoéw o ksztalcie zgodnym z Dokumentacjg Projektowa. Konieczne jest profilowanie
przekrojow poprzecznych we wszystkich punktach glownych trasy, zgodnie z Dokumentacja Projektows.
Oraz w innych dodatkowych punktach zaakceptowanych przez Inzyniera.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1.0gélIne zasady kontroli jakosci Robot
Ogolne zasady kontroli jakosci Robot podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 6.

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktéw wysokosciowych oraz
wykonaniem pomiaréw powykonawczych nalezy prowadzi¢ wedlug ogdélnych zasad okreslonych w
instrukcjach 1 wytycznych Gtéwnego Urzgdu Geodezji i Kartografii lub Gtownego Geodety Kraju.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru Robot
Ogolne zasady obmiaru Robo6t podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowg robot zwigzanych z odtworzeniem osi trasy i punktow wysokosciowych w terenie jest
1 km trasy drogowej.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot
Ogolne zasady odbioru robot podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.

Obmiar robot nastepuje na podstawie szkicow i dziennikow pomiardow geodezyjnych lub protokotu z
kontroli geodezyjnej, ktore Wykonawca przektada Inzynierowi.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogélne ustalenia dotyczace podstawy platnoSci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Platno$¢ nalezy przyjmowac na podstawie szkicow i dziennikow pomiaréw geodezyjnych lub protokdtu z
kontroli geodezyjnej (odtworzenie trasy).

Cena wykonania Robot otworzenia terenu obejmuje:
- sprawdzenie wyznaczenia punktow gtdéwnych terenu i punktéw wysokoSciowych,
- wyznaczenie dodatkowych punktow wysokosciowych
- wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych przekrojow,
- wyznaczenie osi i konturow oraz punktow wysokosciowych parkingow,

- zastabilizowanie punktow w sposob trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem i oznakowanie
ulatwiajace odszukanie i ewentualne odtworzenie,

- przeniesienie punktéw poligonowych,

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1.Normy

1.PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania.
2.Instrukcja techniczna 0-1-Ogolne zasady wykonywania prac geodezyjnych.
3.Instrukcja techniczna G-1.-Geodezyjna osnowa pozioma. GUGIK, 1978.
4.Instrukcja techniczna G-2.-Wysokos$ciowa osnowa geodezyjna. GUGIK, 1983.

5.Instrukcja techniczna G-3.-Geodezyjna obstuga inwestycji, Glowny Zarzad Geodezji i Kartografii,
Warszawa 1979.

6.Wytyczne techniczne G-3.1.-Osnowy realizacyjne, GUGIK, 1983.
7.Wytyczne techniczne G-3.2.-Pomiary realizacyjne, GUGIK, 1983.
8.Instrukcja techniczna G-4.-Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK, 1979.
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