Foecyfikacje Techniczne D.01.01.01

D.01.01.01. ODTWORZENIE TRASY | PUNKTOW WYSOKO SCIOWYCH

1. WSTEP

1.1.Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczngjyymagania dotyege wykonania i odbioru Robo6t
zwigzanych z wykonaniem odtworzenia osi trasy i jejkiaw wysokaciowych

1.2.Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktimeaetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i reatiia
Robét wymienionych w punkcie 1.1.

1.3.Zakres Robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej ST dotycgrowadzenia robét zwianych z odtworzeniem w terenie
przebiegu trasy drogowej z Dokumentgefojektovs i obejmup:

» Sprawdzenie wyznaczenia punktoéw gtéwnych osi trasy,

* Wyznaczenie i utrwalenie reperéw roboczych,

e Uzupehienie osi trasy dodatkowymi punktami,

* Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych z ewentualnytyezeniem dodatkowych przekrojéw,

e Zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaly, ochroda przed zniszczeniem oraz oznakowanie w
sposob utatwiajcy odszukanie i ewentualne odtworzenie,

* Wykonanie pomiaréw bigcych w miag postpu robot, zgodnie z Dokumentadprojektovy.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Punkty gtébwne trasy- punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkowazgoocatkowy i koncowy
punkt trasy.

1.4.2. Mapa zasadnicza wielkoskalowe opracowanie kartograficzne, zagjige aktualne informacije o
przestrzennym rozmieszczeniu obiektéw ogdllnogeagmajch oraz elementéw ewidencji i
budynkéw, a take sieci uzbrojenia terenu.

Pozostate okidenia podane w niniejszej S| ggodne z obowgizujagcymi odpowiednimi polskimi normami
i definicjami podanymi w ST D-00.00.00 ,Wymaganigotne” pkt 1.4.

1.5.0g6lne wymagania dotycyce Robot

Wykonawca Rob6t jest odpowiedzialny za j&karykonanych Robo6t oraz za. ich zgodfia Dokumentag
Projektova, ST oraz poleceniami igniera.

Ogolne wymagania dotygze Robdét podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogbine

2.MATERIALY

2.1. Wymagania ogolne dotycge materiatow

Wymagania ogolne dotygee materiatdw podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagamgjéloe” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatéw

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu Robét gkvaych w pkt. 1.3 &
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- pale i paliki drewniane,

badz inne materialy akceptowane przezyniera.

Do utrwalenia punktow gtéwnych trasy i reperéw robgch naley stosowa pale drewniane z gwdziem
lub trzpienie stalowe (stabilizacja punktow w igfjacej nawierzchni.

Pale drewniane umieszczone ygiedztwie punktéw zatamania trasy w czasie ichiktaloji powinny mie
srednie 0,15+0,20 m i diuge 1,5+1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktéw najestosowd paliki drewniane o diugei okoto 0,30 m isrednicy
0,05+0,08 m.

3. SPRZET

3.1.Wymagania ogoélne dotycyce sprztu
Wymagania ogolne dotysgee sprztu podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogdlne” kt

3.2. Sprzt do wykonania rob6t pomiarowych

Do odtworzenia punktow wysokciowych, a take wykonania inwentaryzacji powykonawcze rigle
stosowa odpowiedni sprg geodezyjny:

- teodolity lub tachimetry,

- niwelatory,

- dalmierze,

- tyczki,

- faty,

- tadmy stalowe i parciane.

Stosowany spkt powinien gwarantowauzyskanie wymaganej dokladiod przy pracach pomiarowych, jak
i przy opracowaniach kartograficznych.

4. TRANSPORT

4.1.Wymagania ogolne
Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w ST D.M.00.00.00. ,Wymagagialine” pkt 4.

4.2 Wymagania dla transportu

Transport geodetéw, sptz geodezyjnego oraz materialtdw potrzebnych doilstabji osi trasy i
wyznaczenia zakresu robot meoodbywa sie dowolnymisrodkami transportowymi, spetniglie wymagania
dotyczce przepiséw ruchu drogowego i BHP

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne wymagania dotycgce Robot

Ogoblne wymagania dotygze Robét podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogdine

Prace  pomiarowe powinny by wykonane zgodnie z  obogdujgcymi  instrukcjami
GUGIK.

Zamawiajcy zobowizany jest wytyczg i zastabilizowa w terenie punkty gtéwne osi trasy i dostarczy
Wykonawcy szkic wytyczenia trasy oraz wszelkie irdene, niezédne do zidentyfikowania punktéw
gtébwnych w terenie.

W oparciu o materiaty dostarczone przezyhmiera, Wykonawca powinien przeprowatzbliczenia i
pomiary geodezyjne niegtnhe do szczegotowego wytyczenia Robot.
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Prace pomiarowe powinny &éyykonane przez osoby posiagtzg odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.
Wykonawca ponosi odpowiedzialfto za nasipstwa niezgodni@i wykonanych robét z Dokumentacja
Projektova, niniejszymi ST oraz zmianami wprowadzonymi w nzgtwczasu przez tgniera.

Wykonawca powinien natychmiast poinformawdnzyniera o jakichkolwiek kidach wykrytych w
wytyczeniu punktéw gtdwnych trasy. &ly powinny by usunéte na koszt zamawigego.

Wykonawca powinien sprawdziczy rzdne terenu ok&one w Dokumentacji Projektowep zgodne z
rzeczywistymi. Jeeli Wykonawca stwierdzi,ze rzeczywiste rane istotnie rénig sie od rzdnych

okreslonych w Dokumentacji Projektowej to powinien poddenic o tym Inzyniera. Wszelkie roboty
dodatkowe, wynikajce z rGnic terenu podanych w Dokumentacji Projektowejedreych rzeczywistych,
akceptowane przez Kierownika Projektu, zostamykonane na koszt Zamawdapgo. Zaniechanie
powiadomienia layniera oznacza,e roboty dodatkowe w takim przypadku afigiWykonawe.

Wszystkie roboty, ktore bazupa pomiarach Wykonawcy nie mphy¢ rozpoczte przed zaakceptowaniem
wynikéw pomiarow przez kyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtbwne terenu mubsg¢ zaopatrzone w oznaczenia oiegace w sposéb
wyrazny i jednoznaczny charakterystyk potazenie tych punktéw. Forma i wzér tych oznatzmwinny
by¢ zaakceptowane przezzmiera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgonszystkich punktow pomiarowych i ich oznatze czasie
trwania robot. Jeeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamayge(o zostan zniszczone przez
Wykonawe swiadomie lub w skutek zaniedbania, a ich odtworeejgst konieczne do dalszego
prowadzenia robot, to zostaone odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne diavigtowej realizacji robét nalg do obowizkdéw
Wykonawcy.

5.2. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtdwnych osisy

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtdwne tymzenia powinny by zastabilizowane w sposob
trwaty, przy wyciu pali drewnianych lub trzpieni stalowych azaldowhzane do punktow pomocniczych,
potozonych poza granicrobét ziemnych.

Wykonawca powinien zahy¢ roboczy punkt wysoksiowy (reper roboczy).

Reper roboczy naky zlozy¢é poza granicami robét zedanych z wykonaniem trasy drogowej i obiektow
towarzysacych. Jako repery robocze wma wykorzystda punkty stale na stabilnych, istrjejych
budowlach wzdha trasy drogowej. Dla przedmiotowego zadania nakatazy¢ jeden reper roboczy.

Rzedne reperu naly okreili¢ z dokladnécig do 0.5cm stosgg niwelet podwdijrs.

Repery robocze powinny bywyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigcaj wyrane i jednoznaczne
nazwy reperu i jego eznej.

5.3. Wyznaczenie osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykona w oparciu o DokumentegjProjektowg oraz inne dane geodezyjne
przekazane przez Zamawieggo.

Os trasy powinna by wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktackrpdnich w odlegtéci zaleznej od
charakterystyki terenu i uksztattowania trasy.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej masyt w stosunku do Dokumentaciji Projektowej nie
moze by wieksze nk 5cm. Rzdne punktéw osi trasy nalg wyznaczy z doktadnécia do 1cm w stosunku
do rzdnych okrélonych w Dokumentacji Projektowej.

Do utrwalenia osi jazdy w terenie nayeuzy¢ odpowiednich pali drewnianych lub trzpieni stal@hy
ktérych usunicie dopuszczalne jest wéwczas, gdy Wykonawca rabégpi je odpowiednimi palami po
obu stronach osi, umieszczonymi poza granidoét.
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5.4. Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych
Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych obejmuje:
* wyznaczenie kragedzi jezdni i pobocza,

* wyznaczenie krawdzi nasypdéw i wykopdw na powierzchni terenu (@larie granicy robot
ziemnych),

* wyznaczenie w czasie trwania robdt ziemnych zar{lsonturéw) nasypéw i wykopdéw w
przekrojach poprzecznych (tzw. Profilowanie przghnopoprzecznych).

* Powinno by wykonane zgodnie z Dokumentadprojektovs oraz w miejscach wymaggych
uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzenia radgitceptowanych przezayniera.

Do wytyczenia krawdzi jezdni naley stosowa szpilki stalowe a do wyznaczenia poboczy paliki
drewniane.

Do wyznaczenia kraydzi nasypow i wykopdw nahy stosowd dobrze widoczne paliki lub wiechy. Wiechy
nalezy stosowdé w przypadku nasypéw przekracgajch 1 metr oraz wykopow gidszych nt jeden metr.
Odlegtas¢ miedzy palikami lub wiechami natg dostosowéa do uksztalttowania terenu oraz geometrii trasy
drogowej. Odlegtét ta co najmniej powinna odpowiadadstpowi kolejnych przekrojéw poprzecznych.

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi utthwia¢ wykonanie warstwy wyréwnawczej nawierzchni
oraz nasypoéw i wykopow o ksztailcie zgodnym z Dokntaep Projektovs. Konieczne jest profilowanie
przekrojéw poprzecznych we wszystkich punktach giget trasy, zgodnie z Dokumentadprojektovy.
Oraz w innych dodatkowych punktach zaakceptowamyzbz Irzyniera.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT

6.1.0g6Ine zasady kontroli jakéci Robét

Ogodlne zasady kontroli jakoi Rob6t podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogbjuid 6.

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwkanych z odtworzeniem trasy i punktéw wysg@iowych oraz
wykonaniem pomiarow powykonawczych naleprowadzé wedlug ogoélnych zasad okienych w
instrukcjach i wytycznych Gtéwnego Widu Geodezji i Kartografii lub Gtéwnego Geodety Kraj

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru Robot

Ogodlne zasady obmiaru Robo6t podano w ST D.M.00MQymagania ogdlne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarows rob6t zwihzanych z odtworzeniem osi trasy i punktow wysakowych w terenie jest
1 km trasy drogowe.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robot

Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w ST D.M.00@MVBymagania ogdlne” pkt 8.

Obmiar rob6t nagpuje na podstawie szkicow i dziennikow pomiaréw dgzyjnych lub protokotu z
kontroli geodezyjnej, ktére Wykonawca przektadayhierowi.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycge podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrigi podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogéine” pkt

9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Platng¢ nalery przyjmowda na podstawie szkicow i dziennikédw pomiaréw geojlemh lub protokétu z
kontroli geodezyjnej (odtworzenie trasy).

Cena wykonania Robo6t otworzenia terenu obejmuje:

- sprawdzenie wyznaczenia punktow gtéwnych teliggunktow wysokeéciowych,

- wyznaczenie dodatkowych punktow wyséiowych

- wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualngytyczeniem dodatkowych przekrojéw,

- wyznaczenie osi i konturéw oraz punktéw wysakowych parkingow,

- zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaly, ochrdoh przed zniszczeniem i oznakowanie
utatwiajagce odszukanie i ewentualne odtworzenie,

- przeniesienie punktéw poligonowych,

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1.Normy

1.PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Vigamia i badania.
2.Instrukcja techniczna 0-1-Ogdlne zasady wykonyaanac geodezyjnych.
3.Instrukcja techniczna G-1.-Geodezyjna osnowaguoai GUGIK, 1978.
4.Instrukcja techniczna G-2.-Wysalkowa osnowa geodezyjna. GUGIK, 1983.

5.Instrukcja techniczna G-3.-Geodezyjna obstugaesiycji, Gtébwny Zargd Geodezji i Kartografii,
Warszawa 1979.

6.Wytyczne techniczne G-3.1.-Osnowy realizacyjnd G, 1983.
7.Wytyczne techniczne G-3.2.-Pomiary realizacyfagGiK, 1983.
8.Instrukcja techniczna G-4.-Pomiary sytuacyjng/sekaciowe, GUGIK, 1979.
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