Specyfikacje Techniczne D.M.00.00.00.
D.M.00.00.00. WYMAGANIA OGOLNE

1.  WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja Techniczna D.M.00.00.00. — Wymagangol@e odnosi si do wymaga wspoélnych dla
poszczegodlnych wymagdechnicznych dotyezych wykonania i odbioru Robét, ktére zostavykonane w
ramach realizacji zamoéwienia pod nazw

Nazwa budowy Przebudowa drogi gminnej w Okrzei — Kol. Rowinyykonaniescieralnej nawierzchni
bitumicznej
Adres budowy:. Ciag drogi w Okrzei — Kol. Rowiny, dziatka Nr 1200,-280 Okrzeja

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacje Techniczne stanewtzes¢ Dokumentéw Przetargowych i naleje stosowé w zlecaniu
i wykonaniu Robét opisanych w podpunkcie 1.1.

1.3.  Zakres RoboOt obgtych ST

Wymagania ogoélne natg rozumie€ i stosowa& w powigzaniu z nkej wymienionymi Specyfikacjami
Technicznymi:

D.00.00.00.  Wymagania ogdlne

D.01.01.01.  Odtworzenie trasy i punktéw wysgdiowych

D.05.03.05. Nawierzchnia z betonu asfaltowego

Niezalenie od postanowie Umowy, normy pastwowe, instrukcje 1 przepisy wymienione
w Specyfikacjach Technicznychkdy stosowane przez Wykonagw jezyku polskim.

1.4.  Okreslenia podstawowe
Uzyte w ST wymienione pownej okrelenia naley rozumie€ w kazdym przypadku nagpujaco:
1.4.1. Budowla drogowaobiekt budowlany, niedaacy budynkiem, stanowty catcé¢ techniczno-

uzytkowa (droge) albo jego cgs¢ stanowjca odebny element konstrukcyjny lub technologiczny (dbie
mostowy, korpus ziemny, azet)

1.4.2. Chodnik- wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odstynod jezdni, przeznaczony do ruchu
pieszych i odpowiednio utwardzony.

1.4.4. Droga wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu hgigu pojazdéw oraz ruchu
pieszych wraz z wszelkimi wwdzeniami technicznymi zwkanymi z  prowadzeniem i zabezpieczeniem
ruchu.

1.4.5. Droga tymczasowa (motava)- droga specjalnie przygotowana, przeznaczona do uchur
pojazdow obstugagych zadanie budowlane na czas jego wykonania,ewptdziana do usuetia po jego
zakaiczeniu.

1.4.6. Dziennik Budowy opatrzony pieczxia Zamawiajcego zeszyt, z ponumerowanymi stronami,
stuzgcy do notowania wydaraezaistniatych w czasie wykonywania zadania  budoedm, rejestrowania
dokonywanych odbioréw Robo6t, przekazywania paléce  innej korespondencji technicznej peoiy
Inzynierem, Wykonawg i projektantem.
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1.4.3. Inspektor nadzoru inwestorskiego —ymier - jest przedstawicielem inwestora, sprawuje  kdatro
zgodndci realizowanego projektu z obgyzujacymi przepisami, Polskimi Normami, pozwoleniem na
budowe jak réwniez jakoscia rob6t i materiatdw budowlanych.

1.4.7. Jezdnia cz$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdéw.

1.4.8. Kierownik budowy osoba wyznaczona przez Wykongywepowaniona do kierowania
Robotami i do wysfpowania w jego imieniu w sprawach realizacji Umowy

1.4.9. Korona drogt jezdnia z poboczami lub chodnikami, zatokami gpaisawaryjnego postoju [
pasami dzielcymi jezdnie.

1.4.10. Konstrukcja nawierzchniuktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich tagzenia.

1.4.11. Konstrukcja néna (przesto lub prz:sta obiektu mostowegeo)czs¢ obiektu oparta na podporach
mostowych, tworzca ustréj nioscy dla przeniesienia ruchu kotowego, pieszego.

1.4.12. Korpus drogowynasyp lub ta e&¢ wykopu, ktéra jest ograniczona koeodrogi i skarpami
rowow.

1.4.13. Koryto element uformowany w korpusie drogowym w celwatia w nim  konstrukcji
nawierzchni.

1.4.14. Rejestr Obmiaréwakceptowany przez hgniera rejestr z ponumerowanymi stronami zgey do
wpisywania przez Wykonawbmiaru dokonywanych Robét w formie wyliéze szkicow i ew.
dodatkowych zajcznikow. Wpisy w Rejestrze Obmiaréw podlegpptwierdzeniu przez #yniera.

1.4.15. Laboratorium - drogowe Ilub inne laboratorium badawcze, zaakeegme przez
Zamawiajcego, niezbdne do przeprowadzenia wszelkich badpréb zwizanych z  ocen
jakosci materiatow oraz Robot.

1.4.16. Materiaty- wszelkie tworzywa niezfuine do wykonania Robét, zgodne z Dokumengtac;j
Projektows i Specyfikacjami Technicznymi, zaakceptowane przez Inzyniera.

1.4.17. Most obiekt zbudowany nad przeszkododr dla zapewnienia komunikacji
drogowej i ruchu pieszego.

1.4.18. Nawierzchnia warstwa lub zespot warstw gicych do przejmowania i rozktadania  open od
ruchu na podize gruntowe i zapewniggych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwa scieralna - gérna warstwa nawierzchni poddana bdppdnio oddziatywaniu ruchu i
czynnikow atmosferycznych.

b) Warstwa wizgca - warstwa znajdaca s¢ miedzy warstvg scieralmp a podbudowa, zapewnigp
lepsze rozieenie napgzen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudow

c) Warstwa wyrownawcza warstwa stiaca do wyréwnania nierowskoi podbudowy lub profilu
istniejgcej hawierzchni.

d) Podbudowa- dolna czs¢ nawierzchni stisca do przenoszenia obgen od ruchu na podie.
Podbudowa mee sktada sie z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocniczej.

e) Podbudowa zasadnicza gérna cezs¢ podbudowy spetniaga funkcje néne w konstrukcji
nawierzchni. Mae ona skladasie z jednej lub dwoch warstw.
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f) Podbudowa pomocnicza dolna czs¢ podbudowy spetniaga, obok funkcji nénych, funkcje
zabezpieczenia nawierzchni przed dziataniem wodsgzm i przenikaniem gstek podiea. Maze
zawier& warstwe mrozoochrong, odsiczapca lub odcinajca.

1.4.19. Niweleta wysokaciowe i geometryczne rozwigdie na ptaszcznie pionowego przekroju w
osi drogi lub obiektu mostowego.

1.4.20. Obiekt mostowy- most, wiadukt, estakada, tunel, ktadka dla pielszyi przepust.
1.4.21. Objazd tymczasowy droga specjalnie przygotowana i odpowiednio utraga do
przeprowadzenia ruchu publicznego na okres budowy.

1.4.22. Odpowiednia (bliska) zgodsé - zgodnd¢ wykonywanych Robét z dopuszczonymi
tolerancjami, a j@i przedziat tolerancji nie zostat okteny - z przegjtnymi  tolerancjami,
przyjmowanymi zwyczaj owo dla danego rodzaju Rdhdatowlanych.

1.4.23. Pas drogowy- wydzielony liniami rozgraniczagymi pas terenu przeznaczony do

umieszczania w nim drogi oraz drzew i krzewow. @agowy mae réwniez obejmowd  teren
przewidziany do rozbudowy drogi i budowy adzen chroniacych ludzi i Ssrodowisko przed
ucigzliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.

1.4.24. Poboczeczs¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymyeae pojazdow,
umieszczenia uadzer bezpieczastwa ruchu i wykorzystywana do ruchu pieszych, VZ:3¢: |
jednoczeénie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.4.25. Podtge - grunt rodzimy lub nasypowy, 4gcy pod nawierzchgido gkbokaici przemarzania.

1.4.26. Podige ulepszone gorna warstwa podia, lezaca bezpérednio pod nawierzchgi  ulepszona w
celu umaliwienia przegcia ruchu budowlanego i wdeiwego wykonania nawierzchni.

1.4.27. Polecenie lgyniera- wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przeyriera, w  formie
pisemnej. dotycce sposobu realizacji Rob6t lub innych sprawazanych z  prowadzeniem budowy.

1.4.28. Projektant uprawniona osoba prawna lub fizyczradra autorem Dokumentacji Projektowe;j.

1.4.29. Przedsivziecie budowlane kompleksowa realizacja nowego gatenia drogowego lub
catkowita modernizacja (zmiana parametréw geomeiych trasy w planie i przekroju podhym)
istniejgcego padczenia.

1.4.30. Przepustobiekty wybudowane w formie zamktej obudowy konstrukcyjnej, stace do
przeptywu matych ciekow wodnych pod nasypami kowus drogowego lub
dla ruchu kotowego, pieszego.

1.4.3 1. Przeszkoda naturalnraelemensrodowiska naturalnego, stanaey utrudnienie w  realizacji
zadania budowlanego, na przyktad dolina, bagn&arite.

1.4.32. Przeszkoda sztuczna dzieto ludzkie, stanowce utrudnienie w realizacji zadania
budowlanego, na przyktad droga, kolej, ruggatp.

1.4.33. Rysunki cze$¢ Dokumentacji Projektowej, ktéra wskazuje lokalizacharakterystyk i wymiary
obiektu ledagcego przedmiotem Robdt.

1.4.34. Przyczotekskrajna podpora obiektu mostowego. 2dskiada sie z petnejsciany, stupéw lub
innych form konstrukcyjnych np. sknzykomor.
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1.4.35. Rekultywacja Roboty majce na celu upogrikowanie i przywrdcenie pierwotnych  funkgji
terenom naruszonym w czasie realizacji zadaniaWlashego.

1.4.36. Rozpitos¢ teoretyczna odlegtc¢ miedzy punktami podparcia @#gskami), presta mostowego.

1.4.37.Szerokaé catkowita obiektu (mostu/wiaduktw) odlegtaié miedzy zewrtrznymi kravedziami
konstrukcji obiektu, mierzona w linii prostopadék) osi podtunej,  obejmuje  calkowit szeroke&é
konstrukcyjm ustroju niogcego.

1.4.38. Szeroki@ uzytkowa obiektu szerok&¢ jezdni (nawierzchni) przeznaczona dla poszczegbin
rodzajow ruchu oraz szera¥éochodnikow mierzona dwietle poeczy  mostowych z  wyczeniem
konstrukcji przy jezdni dotem oddziedagj ruch kotowy od ruchu pieszego.

1.4.39. Przedmiar Robét- wykaz Robo6t z podaniem ich #a (przedmiar) w kolejnéci
technologicznej ich wykonania.

1.4.40. Zadanie budowlane- czs$¢ przeds¢wziecia budowlanego, stanoggda odebrng catasé

konstrukcyjma lub technologiczanzdolra do samodzielnego spetnienia przewidywanych funkcj
techniczno-uytkowych. Zadanie me polegé na wykonywaniu Robét zwranych z budow
modernizagj, utrzymaniem oraz ochren budowli drogowej lub jej elementu.

1.5. Ogo6lne wymagania dotycgce Robot

Wykonawca Robot jest odpowiedzialny za j&kach wykonania oraz za ich zgodidoz Dokumentag
Projektovs, ST i poleceniami lgyniera.

1.5.1. Przekazanie Terenu Budowy

Zamawiajcy w terminie okrélonym w Umowie przekae Wykonawcy Teren Budowy wraz ze wszystkimi
wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnylokalizacg i wspotrzdne punktow gtéwnych
terenu oraz reperoéw, Dziennik Budowy oraz dwa egidarne Dokumentacji Projektowej i dwa komplety
SST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedziafhi@a ochror przekazanych mu punktéw pomiarowych do chwili
odbioru ostatecznego Rob6t. Uszkodzone lub zniserzoaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali
na wtasny koszt.

1.5.2. Dokumentacja Projektowa
1.5.2.1. Przetargowa Dokumentacja Projektowa

Przetargowa Dokumentacji Projektowa zostata opracewna podstawie projektéw, ktére zostan
przekazane Wykonawcy po podpisaniu Umowy.

1.5.2.2. Dokumentacja przekazana Wykonawcy

Po podpisaniu Umowy Wykonawcy zostanie przekazankamentacja wg listy zawartej w Dokumentacji
Przetargowej. Dokumentacja Projektowa jest gwst do wgidu dla Oferentéw w czasie opracowywania
Ofert w siedzibie Gminy Krzywda.

1.5.2.3 Dokumentacja do wykonania przez Wykonawc

Wykonawca zobowgizany jest opracowana wiasny koszt projekt organizacji ruchu na chadowy i
uzyska& jego zatwierdzenie.
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Jezeli w trakcie wykonywania Robo6t w Dokumentacji Raktowe] przekazanej przez Zamaw@go
stwierdzone zostandrobne braki, Wykonawca na witasny koszt spadze brakugce rysunki i ST w trzech
egzemplarzach i przedtp je Inzynierowi do zatwierdzenia.

1.5.3. Zgodn&¢ Robot z DokumentagjProjektowy i ST

Dokumentacja Projektowa, Specyfikacje Technicza olodatkowe dokumenty przekazane przeyriera
Wykonawcy stanowdi czes¢ Umowy, a wymagania wyszczegllnione w & jednym z nich #
obowigzujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w calej dimientacji.
W przypadku rozbienosci w ustaleniach poszczeg6lnych dokumentéw ohpwe nasgpujaca kolejngé
ich waznosci:

1. Szczegotowe Specyfikacje Techniczne

2. Dokumentacja Projektowa

Wykonawca nie mee wykorzystywa biedow lub opuszczew Dokumentacji Projektowej, a o ich wykryciu
winien natychmiast powiadoginzyniera, ktéry dokona odpowiednich zmian lub poprawe

W przypadku rozbienosci opis wymiarw waniejszy jest od odczytu ze skali rysunkow.

Wszystkie wykonane Roboty i dostarczone materiatyglabzgodne z Dokumentagj Projektove i
Specyfikacjami Technicznymi.

Dane okrélone w Dokumentacji Projektowe] i w Specyfikacjatachnicznych &da uwazane za wartei
docelowe, od ktorych dopuszczalng sdchylenia w ramach oldlenego przedziatu tolerancji. Cechy
materiatow i elementow budowli musby¢ jednorodne i wykazywabliska zgodndé z wymaganiami
okreslonymi w Specyfikacjach Technicznych.

W przypadku, gdy materialy lub Roboty niedy w peilni zgodne z DokumentacjProjektova lub
Specyfikacjami Technicznymi, i wptynie to na nieaalapca jakos¢ elementu budowli, to takie materiaty
beda niezwtocznie zagpione innymi, a Roboty rozebrane na koszt Wykonawcy

1.5.4. Zabezpieczenie Terenu Budowy

Wykonawca jest zobowzany do utrzymania ruchu publicznego na TerenieoByd w okresie trwania
realizacji Umowy a do zakaczenia i odbioru ostatecznego Robdt.

Wykonawca na podstawie opracowanego przez siebjeku organizacji ruchu na czas budowy dostarczy,
zainstaluje i bdzie obstugiwat wszystkie tymczasowe atzenia zabezpieczgie takie jak: zaporjwiatta
ostrzegawcze, sygnaly itp., zapewndayv ten sposéb bezpiegmtwo pojazdoéw i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widoczeoiow dzien i w nocy tych zapér i znakdw, dla ktérych jest to
nieodzowne ze wzetlow bezpieczestwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne wdzenia zabezpieczaje kedg akceptowane przezipniera.

Fakt przysipienia do Rob6t Wykonawca obw@ publicznie przed ich rozpoeziem w sposdb uzgodniony
z Inzynierem oraz przez umieszczenie, w miejscach dcideh okrélonych przez layniera, tablic
informacyjnych, ktorych ti& bedzie zatwierdzona przez Ayniera. Tablice informacyjne eba
utrzymywane przez Wykonawaev dobrym stanie przez caly okres realizacji Robot.

Koszt zabezpieczenia Terenu Budowy nie podlegabodj zaptacie i przyjmuje &ize jest whczony w
Cere podana w Umowie.

1.5.5. Organizacja ruchu

Wykonawca jest zobowzany do utrzymania publicznego ruchu kotowego, zgige itp. na i przez Teren
Budowy, w okresie trwania realizacji Umowy do zakdaczenia i odbioru kicowego Robdét.

Przed przysipieniem do Robét Wykonawca przedstawizyimerowi do zatwierdzenia uzgodniony z
odpowiednim zamdem drogi i organem zadzapcym ruchem oraz Poligj projekt organizacji ruchu i
zabezpieczenia Robdt w okresie trwania budowy. 1&zmesci od potrzeb i pogpu Roboét projekt organizacii
ruchu powinien by aktualizowany przez Wykonawma bieigco. Wykonawca winien uzyskaod wtadz
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wszelkie niezbdne pozwolenia W czasie wykonywania Robot Wykoreadostarczy, zainstaluje edizie
utrzymywat wszelkie tymczasowe ygdzenia organizacji ruchu takie jak: zapodyyiatta ostrzegawcze,
sygnaly itp., zapewnigg w ten sposob bezpiegstwo pojazddw i pieszych.

Wykonawca bdzie miat prawo zamlgé ruch na odcinku przebudowywanej drogi pod warumkie
wyznaczenia i uzgodnienia objazdow.

Dojazdy do poses;ji zlokalizowanych w pabliplacu budowy winny Ryutrzymywane przez Wykonawma
jego koszt przez caly czas budowy.

Wykonawca zapewni state warunki widocgciow dzier i w nocy tych zapor i znakow, dla ktorych jest to
nieodzowne ze wzelidw bezpieczestwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne udzenia zabezpieczgie lzda akceptowane przeziyniera

1.5.6. Ochronarodowiska w czasie wykonywania Roboét

Wykonawca ma obowkek zng& i stosowa& w czasie prowadzenia Robét wszelkie przepisy dabe
ochronysrodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykazania Rob6t Wykonawcatizie:

a) utrzymywa Teren Budowy i wykopy w stanie bez wody gtjj,

b) podejmowa wszelkie uzasadnione kroki meg na celu stosowanieesido przepiséw i norm
dotyczcych ochronyrodowiska na terenie i wokot Terenu Budowy orad#ie unik@ uszkodzé lub
ucigzliwosci dla oséb lub whasrigi spotecznej i innych, a wynikgych ze skzenia, hatasu lub innych
przyczyn powstatych w nagistwie jego sposobu dziatania.

Stosujic sk do tych wymaga bedzie miat szczegoliny wzgll na:
1) Lokalizacg baz, warsztatéw, magazynéw, skltadowisk, ukopovogdliojazdowych
2) Srodki ostr@ndici i zabezpieczenia przed:
i) zanieczyszczeniem zbiornikéw i ciekow wodnychigoyi lub substancjami toksycznymi,
i) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
iii) mozliwoscig powstania pzaru.

1.5.8. Ochrona przeciwgarowa

Wykonawca bdzie przestrzegaprzepiséw ochrony przeciwparowej.

Wykonawca bdzie utrzymywad sprawny sprg przeciwpaarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy,
na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniachrobiych, mieszkalnych i magazynach oraz w
maszynach i pojazdach.

Materialy tatwopalne ¢da sktadowane w spos6b zgodny z odpowiednimi przegisaabezpieczone przed
dostpem o0sGb trzecich.

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowpoearem wywotanym jako rezultat
realizacji Robot albo przez personel Wykonawcy.

1.5.9. Materiaty szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktére w sposoéb trwaty szkodliwe dla otoczenia, nieds dopuszczone dazycia.

Nie dopuszcza siuzycia materiatow wywoltujcych szkodliwe promieniowanie oegéniu wikszym od
dopuszczalnego, okilenego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materialy odpadowezyie do Robdét bda mialy swiadectwa dopuszczenia, wydane przez
uprawniony jednostk, jednoznacznie okfkjace brak szkodliwego oddziatywania tych materialdoay n
srodowisko.

Materiaty, ktére g szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie Roboét, azphaczeniu Robét ich szkodlivéod
zanika (np. materialy pylaste) mpy¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymadgechnologicznych
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wbudowania. Jesli wymagaj tego odpowiednie przepisy Zamavidi@y powinien otrzymézgod: na wycie
tych materiatéw od wikxiwych organéw administracji patwowe;.

Jezeli Wykonawca ayt materialdw szkodliwych dla otoczenia zgodnie Sgecyfikacjami, a ich aycie
spowodowato jakiekolwiek zagreniesrodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawyaj

1.5.10. Ochrona wtasn@i publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochkomstalacji na powierzchni ziemi i za gdzenia podziemne, takie jak
rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiadgdabych wiacicielami tych urzdzen
potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez Zawmajgcego w ramach planu ich lokalizacji.
Wykonawca zapewni wigiwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzetyeminstalacji i urzdzea
w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowgzany jest umigi¢ w swoim harmonogramie rezeywzasowy dla wszelkiego rodzaju
Robdt, ktore maj by¢ wykonane w zakresie przefenia instalacji i uradzei podziemnych na Terenie
Budowy i powiadomi Inzyniera i wladze lokalne o zamiarze rozpgma Robo6t. O fakcie przypadkowego
uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwloczrosviadomi Irzyniera i zainteresowane wiadze oraz
bedzie z nimi wspodipracowat dostarczej wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu @a&pr
Wykonawca bdzie odpowiadé za wszelkie spowodowane przez jego dziatania whkzkwa instalacji na
powierzchni ziemi i urzdzer podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonyeh przez
Zamawiajcego.

1.5.11. Ograniczenie obgieri osi pojazdow

Pojazdy lub fadunki powodage nadmierne obgienie osiowe nie dula dopuszczone néwiezo ukaiczony
fragment budowy i Wykonawcaebizie odpowiedzialny za naprawwszelkich Robdét w ten sposéb
uszkodzonych, zgodnie z polecenianiyiniera.

1.5.12. Bezpiec#stwo i higiena pracy

Podczas realizacji Robot Wykonawogdbie przestrzegaprzepisow dotycych bezpiecaestwa i higieny
pracy.

W szczegodlnéci Wykonawca ma obowkek zadbé aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz pehsiapcych odpowiednich wymagasanitarnych.

Wykonawca zapewni idazie utrzymywat wszelkie ugdzenia zabezpieczae, socjalne oraz spizi
odpowiedna odziez dla ochronyzycia i zdrowia osob zatrudnionych na budowie orée zhpewnienia
bezpieczéstwa publicznego.

Uznaje s¢, ze wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wymagaokreslonych przepisami BHP nie
podlegag odrebnej zaptacie iguwzgkdnione w Cenie podanej w Umowie.

1.5.13. Ochrona i utrzymanie Robét

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za ochrerRoboét i za wszelkie materialy i wdzenia aywane do
Robét od Daty Rozpoezia do daty wydania Potwierdzenia Zakeenia przez lryniera.

Wykonawca bdzie utrzymywdé Roboty do czasu ostatecznego odbioru. Utrzymaroeirmo by
prowadzone w taki sposéb, aby budowla drogowa djilelementy byly w zadowakgjym stanie przez caly
czas, do momentu odbioru ostatecznego.

Jeli Wykonawca w cigu 24 godzin nie podejmie dziagtaw celu wypemnienia polecenia dyniera
dotyczcego ochrony i utrzymania Robétzimiera ledzie mogt wstrzyméaRoboty i podj¢ wszelkie inne
kroki, jakie uzna za odpowiednie.

1.5.14. Stosowaniegdo prawa i innych przepisow
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Wykonawca zobowjzany jest zn& wszystkie przepisy wydane przez wtadze centralngejscowe oraz
inne przepisy i wytyczne, ktoreasw jakikolwiek sposob zwizane z Robotami i dolzie w peni
odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, prZepiswytycznych podczas prowadzenia Robot.
Wykonawca bdzie przestrzegapraw patentowych i dolzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie
wszelkich wymaga prawnych odnénie wykorzystania opatentowanych aoizer lub metod i w sposéb
ciagly bedzie informowa Inzyniera o swoich dziataniach, przedstawtakopie zezwol& i inne odnéne
dokumenty.

2. MATERIALY

2.1. Zrodta uzyskania materiatow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym avgkstaniem jakichkolwiek materiatow
przeznaczonych do Robét Wykonawca przedstawi spbaeg informacje dotycge proponowanego
zrodfa wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tydateriatow i odpowiednigwiadectwa bada
laboratoryjnych oraz probki do zatwierdzenia priregniera.

Zatwierdzenie partii (ggci) materiatow z danegarodta nie oznacza automatycznie,wszelkie materiaty z
danegairédia uzyskaj zatwierdzenie.

Wykonawca zobowizany jest do prowadzenia bade celu udokumentowaniage materiaty uzyskane z
dopuszczonegarddia w sposob ggly spetniaj wymagania Specyfikacji Technicznych w czasie ¢gmst
Robdot.

2.2.  Pozyskiwanie materiatbw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwadd wigcicieli i odnaginych wtadz na pozyskanie materiatow
z jakichkolwiek zrodet miejscowych wczapc w to zrodta wskazane przez Zamawdieggo i jest
zobowhgzany dostarczylnzynierowi wymagane dokumenty przed rozpgmem eksploatacjrodta.

Wykonawca przedstawi dokumentacgawieragca raporty z bada terenowych i laboratoryjnych oraz
proponowan przez siebie metedvydobycia i selekcji do zatwierdzeniazimierowi.

Wykonawca ponosi odpowiedziaktoza spetnienie wymagailosciowych i jakgciowych materiatow z
jakiegokolwiekzrodta.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty, w tym: optatynagrodzenia i jakiekolwiek inne koszty azane z
dostarczeniem materiatéw do Robat.

Humus i nadktad czasowo zth z terenu ukopdw i miejsc pozyskania piaskwiru beda formowane w
hatdy i wykorzystane przy zasypce i rekultywacietau po ukéaczeniu Robot.

Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykopda Terenie Budowy lub z innych miejsc
wskazanych w Umowieelola wykorzystane do Robo6t lub odwiezione na odktadowdpdnio do wymaga
Umowy lub wskaza Inzyniera.

Z wyjatkiem uzyskania na to pisemne] zgodyzyiniera, Wykonawca nie ¢olzie prowadz zadnych
wykopow w obebie Terenu Budowy poza tymi, ktore zostaty wyszéheigne w Umowie.

Eksploatacjazrodet materiatdbw &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obgaujacymi na
danym obszarze.

2.3.  Inspekcja wytworni materiatow

Wytwoérnie materiatdbw magby¢ okresowo kontrolowane przezzimiera w celu sprawdzenia zgodnd
stosowanych metod produkcyjnych z wymaganiami. Krdbateriatbw mog by¢ pobierane w celu
sprawdzenia ich wigiwosci. Wynik tych kontroli ledzie podstaw akceptacji okréonej partii materiatow
pod wzgkdem jakdci.

W przypadku, gdy Iaynier kedzie przeprowadzat inspekojvytworni beda zachowane nagtujace warunki:
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a) Imzynier kedzie miat zapewnion wspotprae i pomoc Wykonawcy oraz producenta materiatdbw w
czasie przeprowadzania inspekcji,

b) Inzynier kedzie miat wolny dos{p, w dowolnym czasie, do tych gzi wytwdrni, gdzie odbywa si
produkcja materiatow przeznaczonych do realizaojioury.

2.4.  Materialy nie odpowiadapce wymaganiom

Materiaty nie odpowiadage wymaganiom zostarprzez Wykonawg wywiezione z Terenu Budowyatz

zlozone w miejscu wskazanym przezzyniera. Jéli Inzynier zezwoli Wykonawcy na zycie tych

materiatbw do innych robot, mite dla ktérych zostaly zakupione, to koszt tychterialéw zostanie
przewartdciowany przez layniera.

Kazdy rodzaj Robot, w ktorym znajdujsie nie zbadane i nie zaakceptowane materialty, Wykoeaaw
wykonuje na wtasne ryzyko, ligez sk z jego nie przyjciem i niezaptaceniem.

2.5.  Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca, zapewni aby tymczasowo sktadowane nadgeido czasu gdyeola one potrzebne do Robdt,
byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zadhosveoja jakos¢ i whasciwos¢ do Robdt i byly
dostpne do kontroli przez hyniera.

Miejsca czasowego sktadowaniedy zlokalizowane w olgbie Terenu Budowy w miejscach uzgodnionych
z Inzynierem lub poza Terenem Budowy w miejscach zomgamanych przez Wykonawc

2.6. Wariantowe stosowanie materiatow

Jelli Dokumentacja Projektowa lub ST przewigumazliwos¢ wariantowego zastosowania rodzaju
materiatlu w wykonywanych Robotach, Wykonawca powradinzyniera o swoim zamiarze co najmniej 3
tygodnie przed wyciem materiatu, albo w terminie wczeejszym, jéli bedzie to wymagane dla batla
prowadzonych przez hgniera. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiaRimoze by p&zniej zmieniany
bez zgody layniera.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowtany do uaywania jedynie takiego spgtu, ktdry nie spowoduje niekorzystnego
wptywu na jakdé¢ wykonywanych Robot. Spgz uzywany do Robot powinien I8y zgodny z ofett
Wykonawcy i powinien odpowiadapod wzgédem typdw i ilgci wskazaniom zawartym w ST, PZJ lub
projekcie organizacji Robot, zaakceptowanym przezriera; w przypadku braku ustélew takich
dokumentach spex powinien by uzgodniony i zaakceptowany przezyniera.

Liczba i wydajndé¢ sprztu bedzie gwarantowaprzeprowadzenie Robot zgodnie z zasadamistikrgmi w
Dokumentacji Projektowej, ST i wskazaniachyiniera w terminie przewidzianym w Umowie.

Sprzt bedacy wlasndcia Wykonawcy lub wynajty do wykonania Rob6t ma byutrzymywany w dobrym
stanie i gotowéci do pracy. Bdzie on zgodny z normami ochrodsodowiska i przepisami dotygaymi
jego wytkowania.

Wykonawca dostarczy gnierowi kopie dokumentow potwierdaaych dopuszczenie sptm do
uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli Dokumentacja Projektowa lub ST przewilunozliwosé wariantowego gycia sprztu przy
wykonywanych Robotach, Wykonawca powiadomizyimera o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego
akceptagj przed uyciem sprztu. Wybrany spra, po akceptacji lsyniera, nie mge by p&zniej zmieniany
bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgzenia i nargdzia nie gwarantgpe zachowania warunkéw Umowy,
zostan przez Iryniera zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do Robot
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4. TRANSPORT

Wykonawca stosowa sie bedzie do ustawowych ograniazeobchzenia na 6 przy transporcie
materiatoOw/spretu na i z terenu Robot. Uzyska on wszelkie neelrie zezwolenia od wtadz co do przewozu
nietypowych tadunkow i w sposobagty bedzie o kadym takim przewozie powiadamiatAyniera.

Wykonawca jest zobowtany do stosowania jedynie takicmodkow transportu, ktore nie wplyn
niekorzystnie na jaké wykonywanych Robot i wigiwosci przewaonych materiatow.

Liczba srodkow transportu dalzie zapewnia& prowadzenie Robét zgodnie z zasadami d&rymi w
Dokumentacji Projektowej, ST i wskazaniachyniera, w terminie przewidzianym w Umowie.

Srodki transportu nie odpowiadgie warunkom dopuszczalnych opein na osie mog byé uzyte przez
Wykonawe pod warunkiem przywrécenia do stanu pierwotneggkowanych drég publicznych na koszt
Wykonawcy.

Wykonawca bdzie usuwa na bigaco, na wtasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia egowane jego
pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdachetenu Budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogodlne zasady wykonywania Robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie Ragdidnie z Umowa oraz za jakozastosowanych
materiatow i wykonywanych Robot, za ich zgoéha Dokumentagj Projektovs, wymaganiami ST, PZJ,
projektu organizacji Robot oraz polecenianiyiniera.

Wykonawca ponosi odpowiedzialfto za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie Wgso
wszystkich elementow Robd6t zgodnie z wymiaramigdrgymi okrélonymi w Dokumentacji Projektowej
lub przekazanymi na fmie przez layniera.

Nastpstwa jakiegokolwiek lgdu spowodowanego przez Wykonawe wytyczeniu i wyznaczaniu Robot
zostan, jesli wymaga tego fedzie Inzynier, poprawione przez Wykonawna wiasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia Rob6t lub wyznaczenia wystkprzez Irzyniera nie zwalnia Wykonawcy od
odpowiedzialnéci za ich doktadnsg.

Decyzje Irtyniera dotycace akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementobdt lgda oparte na
wymaganiach sformutowanych w Umowie, Dokumentaajoj€ktowej i w ST, a tate w normach i
wytycznych. Przy podejmowaniu decyzjizimier uwzgédni wyniki bada materiatéw i Robo6t, rozrzuty
normalnie wysfpujace przy produkcji i przy badaniach materiatowgswiadczenia z przeszoi, wyniki
bada naukowych oraz inne czynniki wplyvage na rozwzamn kweste.

Polecenia Inyniera keda wykonywane nie p#niej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich
otrzymaniu przez Wykonawe pod grdba zatrzymania Robdt. Skutki finansowe z tego tytplonosi
Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT

6.1. Program zapewnienia jakéci (PZJ)

Do obowihzkéw Wykonawcy naley opracowanie i przedstawienie do aprobatyyimera programu
zapewnienia jakai, w ktérym przedstawi on zamierzony sposob wykeayia Robot, madiwosci
techniczne, kadrowe i organizacyjne gwaraggejwykonanie Robot zgodnie z Dokumengajojektovy,
ST oraz poleceniami i ustaleniami przekazanymi piagyniera.
Program zapewnienia jas@ bedzie zawiera:
a) czs¢ ogOlm opisupca:

- organizacj wykonania Robot, w tym terminy i sposéb prowadaeRobot,

- organizagj ruchu na budowie wraz z oznakowaniem Robét,

- bhp,
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- wykaz zespotdéw roboczych, ich kwalifikacje i pgpgfowanie praktyczne,

- wykaz osOb odpowiedzialnych za jaka terminowg¢ wykonania poszczegoélnych elementéw
Robot,

- system (sposoéb i proce@dyiproponowanej kontroli i sterowania jakt wykonywanych Robot,

- wyposaenie w spret i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratoriumaghego lub
laboratorium, ktéremu Wykonawca zamierza dgriowadzenie bad,

- sposéb oraz foren gromadzenia wynikow badalaboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw
mechanizméw sterggych a take wycihganych wnioskow i zastosowanych korekt w procesie
technologicznym, proponowany sposob i fenpnzekazywania tych informaciji zgnierowi;

b) cz$¢ szczegbtow opisupca dla kazdego asortymentu Robot:

- wykaz maszyn i ugdzen stosowanych na budowie z ich parametrami techgioznoraz
wyposaeniem w mechanizmy do sterowania iggtzenia pomiarowo-kontrolne,

- rodzaje i ilég¢ srodkdw transportu oraz wdzern do magazynowania i zatadunku materiatow,
spoiw, lepiszczy, kruszyw itp.,

- sposo6b zabezpieczenia i ochrony fadunkéw przehlith wiaciwosci w czasie transportu,

- sposo6b i procedarpomiaréw i bada (rodzaj i czstotliwos¢, pobieranie probek, legalizacja i
sprawdzanie ugdzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatowwayzania mieszanek i
wykonywania poszczegoélnych elementéw Robot,

- sposoéb pogpowania z materiatami i Robotami nie odpowiadgni wymaganiom.

6.2.  Zasady kontroli jakasci Robot

Celem kontroli Robot dulzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby osigna¢ zatazom
jakos¢ Robat.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pghkontrok Robdt i jakdci materiatow. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli, wézapc personel, laboratorium, sptzzaopatrzenie i wszystkie adzenia
niezkedne do pobierania probek i badaaterialdw oraz Robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroliyinier maze za&adat od Wykonawcy przeprowadzenia bada
celu zademonstrowanizge poziom ich wykonywania jest zadowalagj.

Wykonawca bdzie przeprowadza pomiary i badania materialtbw oraz Roboét zestatliwoscia
zapewniajca stwierdzenie,ze Roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymDokumentaciji
Projektowej i ST.

Minimalne wymagania co do zakresu badach czstotliwos¢ 53 okreslone w ST, normach i wytycznych.
W przypadku, gdy nie zostaly one tam ckoee, Irzynier ustali jaki zakres kontroli jest koniecznygya
zapewné wykonanie Robot zgodnie z Umaw

Wykonawca dostarczy Hynierowi swiadectwa,ze wszystkie stosowane gdzenia i sprg badawczy
posiadag wazna legalizacg, zostaly prawidtowo wykalibrowane i odpowiaglajvymaganiom norm
okreslajacych procedury bada

Inzynier bedzie mi€ nieograniczony dosp do pomieszczelaboratoryjnych, w celu ich inspekcji.

Inzynier bkedzie przekazywa Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek niedgnieciach
dotycacych uradzen laboratoryjnych, spetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu rudtod
badawczych. Jeli niedocagniccia te lgda tak powane, ze mog wplyna¢ ujemnie na wyniki bada
Inzynier natychmiast wstrzymazycie do Rob6t badanych materiatow i dégiye do wycia dopiero wtedy,
gdy niedocigniecia w pracy laboratorium Wykonawcy zosjarsunéte i stwierdzona zostanie odpowiednia
jakos¢ tych materiatow.

Wszystkie koszty zwizane z organizowaniem i prowadzeniem agateriatdbw ponosi Wykonawca.

6.3.  Pobieranie prébek
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Probki keda pobierane losowo. Zaleca stosowanie statystycznych metod pobierania probeistych na
zasadzieze wszystkie jednostkowe elementy produkcji mty¢ z jednakowym prawdopodolsistwem
wytypowane do bada

Inzynier kedzie mi€ zapewnion mazliwosé udziatu w pobieraniu prébek.
Na zlecenie Imyniera Wykonawca dnizie przeprowadzadodatkowe badania tych materiatow, ktére udz
watpliwosci co do jakéci, o ile kwestionowane materiaty nie zostaorzez Wykonawg usunete lub

ulepszone z wtasnej woli. Koszty tych dodatkowyeldd pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwier-
dzenia usterek; w przeciwnym przypadku koszty teypea Zamawiajcy.

Pojemniki do pobierania prébekdy dostarczone przez Wykonagiczatwierdzone przez hyniera. Probki
dostarczone przez Wykonagvao badé wykonywanych przez kyniera lgda odpowiednio opisane i
oznakowane, w sposob zaakceptowany przamiera.

6.4. Badaniai pomiary

Wszystkie badania i pomiarytls przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W @digp, gdy normy
nie obejmuy jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosowmzna wytyczne krajowe, albo inne
procedury, zaakceptowane przezymera.

Przed przysipieniem do pomiaréw lub baflaWykonawca powiadomi kyniera o rodzaju, miejscu i
terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiatu badania, Wykonawca przedstawi nanpe ich
wyniki do akceptaciji lnyniera.

6.5. Raporty z bada

Wykonawca bdzie przekazywalnzynierowi kopie raportéw z wynikami badlak najszybciej, nie piej
jednak nz w terminie okrélonym w programie zapewnienia jadon.

Wyniki bada (kopie) zda przekazywane kynierowi na formularzach wedtug dostarczonego praego
wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez lgyniera

Dla celéw kontroli jakeéci i zatwierdzenia, lzynier uprawniony jest do dokonywania kontroli, perainia
probek i badania materiatdbwaddta ich wytwarzania, i zapewniona medaie wszelka potrzebna do tego
pomoc ze strony Wykonawcy i producenta materiatow.

Inzynier, po uprzedniej weryfikacji systemu kontroliolbdt prowadzonego przez Wykonawdsedzie
ocenig& zgodnd¢ materiatow i Rob6t z wymaganiami ST na podstawyeitow bada dostarczonych przez
Wykonawe.

Inzynier maze pobiera probki materiatéw i prowadgibadania niezaimie od Wykonawcy, na swoj koszt.
Jezeli wyniki tych bada wykaza, ze raporty Wykonawcyasniewiarygodne, to lynier poleci Wykonawcy
lub zleci niezalenemu laboratorium przeprowadzenie powtérnych luBatkowych bad# albo oprze si
wytacznie na wlasnych badaniach przy ocenie zgédnuoateriatow i Robot z DokumentadpProjektove i
ST. W takim przypadku catkowite koszty powtérnyalb |dodatkowych badai pobierania probek
poniesione zostarmprzez Wykonawe

6.7.  Certyfikaty i deklaracje

Inzynier maze dopyci¢ do wycia tylko te materiaty, ktore posiadaj

1. certyfikat na znak bezpieagmtwa, wykazujcy ze zapewniono zgodsé z kryteriami technicznymi
okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat techmych oraz wiéciwych przepisow i
dokumentéw technicznych,

2. deklaragj zgodndci lub certyfikat zgodnsxi z:

*  Polsky Normg lub
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*  aprobad techniczi, w przypadku wyrobdw, dla ktérych nie ustanowidtaiskiej Normy, jeel
nie g objete certyfikacy okreslona w pkt. 1.
i ktore spetniagg wymogi Specyfikacji Technicznej.
W przypadku materiatow, dla ktorych w/w dokumendgywg/magane przez ST, kda partia dostarczona do
Robdt lzdzie posiadate dokumenty, oketajace w sposéb jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe muszposiadd w/w dokumenty wydane przez producenta, a w rangzpby
poparte wynikami badawykonanych przez niego. Kopie wynikow tych badada dostarczone przez
Wykonawe Inzynierowi.

Jakiekolwiek materialy, ktore nie spetrjaych wymaga beda odrzucone.

6.8.  Dokumenty budowy
D Dziennik Budowy

Dziennik Budowy jest wymaganym dokumentem prawnyrovzigzujagcym Zamawiagcego i Wykonawe w
okresie od przekazania Wykonawcy Terenu Budowyahe& okresu gwarancyjnego. Odpowiedzidtnpa
prowadzenie Dziennika Budowy zgodnie z obgmujacymi przepisami spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w Dzienniku Budowy dula dokonywane na bimgco i keds dotyczy przebiegu Roboét, stanu
bezpieczéstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarastainy budowy.

Kazdy zapis w Dzienniku Budowyelzie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonata
zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz etdska stibowego. Zapisy ¢ia czytelne, dokonane
trwalg technilg, w porzdku chronologicznym, bezpeednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zalgczone do Dziennika Budowy protokoly i inne dokunyerieda oznaczone kolejnym numerem
zalcznika i opatrzone dai podpisem Wykonawcy i ltyniera.

Do Dziennika Budowy nalgy wpisywa& w szczegolnéci:

- dat przekazania Wykonawcy Terenu Budowy,

- dak przekazania przez Zamawjeggo Dokumentacji Projektowe;j,

- uzgodnienie przez #yniera programu zapewnienia jakoi harmonogramow Robdét,

- terminy rozpocgcia i zaka@czenia poszczegdllnych elementéw Robdét,

- przebieg Robot, trudsoi i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyozprzerw w Robotach,

- uwagii polecenia lryniera,

- daty zargdzenia wstrzymania Robot, z podaniem powodu,

- zgloszenia i daty odbioréw Roboét zanid@jch i ulegajcych zakryciu, cgciowych i ostatecznych
odbioréw Robot,

- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

- stan pogody i temperatupowietrza w okresie wykonywania Robot podlagagh ograniczeniom lub
wymaganiom szczegolnym w zygku z warunkami klimatycznymi,

- zgodnd¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich apise Dokumentacji Projektowej,

- dane dotyczre czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przedwi trakcie
wykonywania Robat,

- dane dotycgre sposobu wykonywania zabezpieczenia Robot,

- dane dotycxe jakdci materiatow, pobierania probek oraz wyniki prampadzonych bada z
podaniem, kto je przeprowadzat,

- wyniki préb poszczegolnych elementéw budowli Zigoiem, kto je przeprowadzat,

- inne istotne informacje o przebiegu Robét.

Propozycje, uwagi i wyjamienia Wykonawcy, wpisane do Dziennika Budowegdprzediaone Irzynierowi
do ustosunkowaniaesi

Decyzje Ireyniera wpisane do Dziennika Budowy Wykonawca padjpig zaznaczeniem ich przgja lub
Zajeciem stanowiska.

13



Specyfikacje Techniczne D.M.00.00.00.

Wpis projektanta do Dziennika Budowy obligujezyniera do ustosunkowaniag¢siProjektant nie jest
jednak stroa w Umowie i nie ma uprawniedo wydawania poleéeWykonawcy Robot.

2) Ksigga Obmiarow

Ksiega Obmiaréw stanowi dokument pozwataj na rozliczenie faktycznego pegt kazdego z elementéw
Robét. Obmiary wykonanych Robét przeprowadza wi sposéb aigly w jednostkach przgfych w
Przedmiarze Robot i wpisuje do Kgi Obmiardow.

(©)) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodoblub certyfikaty zgodnéci materiatdw, orzeczenia o jad@
materiatéw, recepty robocze i kontrolne wyniki badlykonawcy lgda gromadzone w formie uzgodnionej
w programie zapewnienia jad@. Dokumenty te stanowizahczniki do odbioru Robét. Winny Iy
udostpnione na kadezyczenie Iiryniera.

4) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zaliczaesbprécz wymienionych w pkt. (1)-(3) naptijace dokumenty:
a) pozwolenie na realizacgadania budowlanego,

b) protokoly przekazania Terenu Budowy,

c) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inmaawy cywilno-prawne,

d) protokoty odbioru Robot,

e) protokoty z narad i ustale

f)  korespondenejna budowie.

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy éda przechowywane na Terenie Budowy w miejscu odpomitedabezpieczonym.

Zaginkcie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowodujgoj@atychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowyetla zawsze dospne dla Iiyniera i przedstawiane do waglu nazyczenie
Zamawiajcego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru Robot
Obmiar Rob6t bdzie okrdla¢ faktyczny zakres wykonywanych Rob6t zgodnie z Do&atach Projektova
i ST, w jednostkach ustalonych w Przedmiarze Robot.

Obmiaru Robét dokonuje Wykonawca po pisemnym pownaidniu Irzyniera o zakresie obmierzanych
Robét i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni grpgm terminem

Wyniki obmiaru keda wpisane do Rejestru Obmiardw.

Jakikolwiek bhd lub przeoczenie (opuszczenie) wsdimch podanych w Przedmiarze Robét lub gdzie
indziej w Specyfikacjach Technicznych nie zwalniaykdhawcy od obowizku ukaiczenia wszystkich
Robét. BEdne dane zostarpoprawione wg instrukcji ityniera na pgimie.

Obmiar Robot bdzie przeprowadzony z ¢ztcécia wymagaa do celu miegicznej ptatnéci na rzecz
Wykonawcy lub w innym czasie ollenym w Umowie lub przez kyniera i Wykonawe.
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7.2.  Zasady okrélania ilosci Robot i materiatow

Diugosci i odlegtaci pomidzy wyszczegolnionymi punktami skrajnymida obmierzone poziomo wzdiu
linii osiowe;j.

Jeli Specyfikacje Techniczne wdeiwe dla danych Roboét nie wymagajego inaczej, objosci beda
wyliczone w i jako dtugd@é pomnaona przezredni przekroj.

llosci, ktére mag by¢ obmierzone wagowoghba wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymaganiami
Specyfikacji Technicznych.

7.3.  Urzdzenia i sprat pomiarowy
Wszystkie urzdzenia i sprgt pomiarowy stosowane w czasie realizacji i obmidRobot [gda
zaakceptowane przezzmiera.

Urzadzenia i sprgt pomiarowy zostan dostarczone przez Wykonagvcleeli urzadzenia te lub spex
wymagaj bada atestujcych to Wykonawcadulzie posiadawazne swiadectwa legalizaciji.

Wszystkie urgdzenia pomiarowedula przez Wykonawg utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie
trwania Robot.

7.4. Wagiizasady wzenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje anzenia wagowe odpowiadae odnénym wymaganiom
Specyfikacji Technicznych. d8lzie utrzymywa to wyposaenie zapewniag w sposob aigty zachowanie
doktadndci wg norm zatwierdzonych przezzmiera.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary leda przeprowadzone przedesziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw Robétalked w
przypadku wysipowania dtaszej przerwy w Robotach.

Obmiar Robo6t zanikagych przeprowadzaesiv czasie ich wykonywania.

Obmiar Robo6t podlegagych zakryciu przeprowadzasgirzed ich zakryciem.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub @bpsci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie Rejestru Obmiaréw. W réazeku miejsca szkice magadgolaczone w formie
oddzielnego zatznika do Rejestru Obmiaréw, ktdrego wzor zostaagodniony z laynierem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obfizzdxds wykonane w sposOb zrozumialy i
jednoznaczny.

8. ODBIOR ROBOT

W zaleznosci od ustalé odpowiednich ST i wymagalnzyniera, Roboty podlegajnasgpujacym etapom
odbioru:

a) odbiorowi Rob6t zanikagych i ulegagcych zakryciu,
b) odbiorowi czsciowemu,

c) odbiorowi ostatecznemu,

d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.1.  Odbiér Robét zanikagcych i ulegapcych zakryciu
Odbior Rob6t zanikapych i ulegagcych zakryciu polega na finalnej oceniesdbi jakosci wykonywanych
Robot, ktére w dalszym procesie realizacji ukegakryciu.

Odbiér Robét zanikapych i ulegagcych zakryciu bdzie dokonany w czasie umiwiajagcym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogms¢pu Robot.
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Odbioru Rob6t dokonuje Hynier.

Gotowai¢ danej czsci Rob6ét do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem doebaika Budowy i
jednoczesnym powiadomieniemzymiera. Odbidr bdzie przeprowadzony niezwitocznie, niezpiej jednak
niz w ciaggu 3 dni roboczych od daty zgtoszenia wpisem deezka Budowy i powiadomienia o tym
fakcie Inzyniera.

Jakai¢ i ilos¢ Robot ulegajcych zakryciu ocenia ftynier na podstawie dokumentow zawigrgjch komplet
wynikow bada laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pawiav konfrontacji z Dokumentag;j
Projektovg, ST i uprzednimi ustaleniami.

8.2.  Odbidr casciowy

Odbior czsciowy polega na ocenie Hoi i jakosci wykonanych cgci Robot. Odbioru agciowego Robot
dokonuje st wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym Rob6t. @diRobot dokonuje kynier.

8.3.  Odbidr ostateczny Robot

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzec#typgo wykonania Robot w odniesieniu do ichédio
jakosci i wartasci.

Calkowite zakdczenie Robot oraz gotowbddo odbioru ostatecznegedrie stwierdzona przez Wykonagvc
wpisem do Dziennika Budowy z bezzwtocznym powiadm@ém na gimie o tym fakcie layniera.

Odbiér ostateczny Robo6t nast w terminie ustalonym w Umowie, ligg od dnia potwierdzenia przez
Inzyniera zakéczenia Robo6t i przgria dokumentéw, o ktérych mowa w punkcie 8.3.1.

Odbioru ostatecznego Robo6t dokona komisja wyznacqmrez Zamawiafego w obecnimi Inzyniera i
Wykonawcy. Komisja odbieraga Roboty dokona ich oceny jaktowe] na podstawie przecdionych
dokumentéw, wynikbw bada i pomiardw, ocenie wizualnej oraz zgodoo wykonania Robot z
Dokumentacgj Projektova i ST.

W toku odbioru ostatecznego Robo6t komisja zapozha sealizacy ustalé przyjetych w trakcie odbiorow
Robot zanikajcych i ulegagcych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania Relzdpetniagcych i Robot
poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych Robét pekosvych lub Robdt uzupetniggych w warstwie
scieralnej lub Robotach wylkkazeniowych, komisja przerwie swoje czydoo ustala nowy termin odbioru
ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje jaka¢ wykonywanych Robot w poszczegélnych asortymentach
nieznacznie odbiega od wymaganej Dokument&pjektows i ST z uwzgédnieniem tolerancji i nie ma
wickszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu iplEEzeéstwo ruchu, komisja dokona paten,
oceniajc pomniejszof wartas¢ wykonywanych Robdt w stosunku do wymagmzyjetych w Umowie.

8.3.1. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostiadgo Robot jest protokdt odbioru ostatecznego
Robét sporgdzony wg wzoru ustalonego przez Zamawgepo.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zolaany przygotowanastpujace dokumenty:

1. Dokumentagj Projektovs podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkpwjesli zostata
sporzdzona w trakcie realizacji Umowy.

Specyfikacje Techniczne (podstawowe z Umowy.i @upetniajce lub zamienne).

Recepty i ustalenia technologiczne.

Dzienniki Budowy i Ksige Obmiarow (oryginaty).

Wyniki pomiaréw kontrolnych oraz batlaoznaczé laboratoryjnych, zgodnie z ST i ew. PZJ.
Deklaracje zgodroi lub certyfikaty zgodnéci wbudowanych materialéw zgodnie z ST i ew. PZJ.

o0 s wN
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7. Opink technologiczp sporadzom na podstawie wszystkich wynikow badapomiaréw zagczonych
do dokumentow odbioru, wykonanych zgodnie z STJ.PZ

8. Rysunki (dokumentacje) na wykonanie rob6t towsacych (np. na przel@nie linii telefonicznej,
energetycznej, gazowejswietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazamych robét wiécicielom
urzadzen.

9. Geodezyjainwentaryzagj powykonawcz Robot i sieci uzbrojenia terenu.

10. Dwa komplety kopii mapy zasadniczej powstalej wyniku geodezyjnej inwentaryzacji
powykonawczej.

W przypadku, gdy wg komisji, Roboty pod wedém przygotowania dokumentacyjnego ngdapgotowe do
odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wwea wyznaczy ponowny termin odbioru
ostatecznego Robot.

Wszystkie zaradzone przez komisjRoboty poprawkowe lub uzupetniap kedg zestawione wg wzoru
ustalonego przez Zamawiaggo.

Termin wykonania Robét poprawkowych i Rob6t uzughtych wyznaczy komisja.

8.4.  Odbiér pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanychdRawihzanych z usugciem wad stwierdzonych
przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okr@si@rancyjnym.

Odbiér pogwarancyjny duizie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiekiuwwzgkdnieniem zasad
opisanych w punkcie 8.3. ,0dbiér ostateczny Robot”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia Ogélne

Podstaw pfatncci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykagawa jednost& obmiarove
ustalon dla danej pozycji Przedmiaru Robét.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowadgtave ptatncci jest wartédé (kwota) podana przez
Wykonawe w danej pozycji Przedmiaru Robot.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji Kosgowej lgdzie uwzgedniac wszystkie czynnsi,
wymagania i badania sktadag s¢ na jej wykonanie, ok&one dla tej Roboty w Specyfikacji Technicznej i
w Dokumentacji Projektowe;j.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe Robeétdobejmowa:

- Robocizr bezpdredni wraz z towarzysymi kosztami

- Warta¢ zwytych Materiatbw wraz z kosztami zakupu, magazynuaaewentualnych ubytkow i
transportu na Teren Budowy.

- Wartas¢ pracy Spretu wraz z towarzyscymi kosztami

- Koszty padrednie, zysk kalkulacyjny oraz k@e ryzyko, odpowiedzial$é i zobowhgzanie jasno
wskazane lub wynikage z dokumentow, na ktérych oparto Przetarg.

- Podatki obliczane zgodnie z ob@aljacymi przepisami.

Bedzie st uwazac, ze koszty organizacyjne, zysk i koszty zobgmeh roztozone g réwnomiernie we
wszystkich cenach jednostkowych.

Do cen jednostkowych nie najewliczac podatku VAT.

Kazda pozycja Przedmiaru Robdét, dla ktorej ptatnokreslono ryczattem i brak jest dla niej harmonogramu

dokonywania ptatnii bedzie optacona po wykonaniu cééd robot obgtych ryczaltem w sposéb w peni
satysfakcjonujcy Inzyniera.

9.2.  Warunki Umowy i Wymagania Ogoélne Specyfikacjirechnicznej D.M.00.00.00.
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Koszt dostosowaniagido wymaga Warunkow Umowy i WymagaOgolnych zawartych w Specyfikacji
Technicznej D.M.00.00.0QPrzedmiar Robot: @&¢ A, poz. 1)obejmuje wszystkie warunki oldlene w
w/w dokumentach, a nie wyszczegoélnione w innychjsnach Przedmiaru Robot.

9.4.

Objazdy, Przejazdy i Organizacja Ruchu

Koszt wybudowania objazdow/przejazdéw i organizawghu obejmuje:

a)

b)

c)
d)

e)

f)

Opracowanie oraz uzgodnienie zzynierem i odpowiednimi instytucjami Projektu Orgeam;i
Ruchu na czas trwania budowy, wraz z dostarczekapn Projektu Irzynierowi i wprowadzeniem
dalszych zmian i uzgodnievynikajacych z posipu Robot

Ustawienie tymczasowego oznakowania swietlenia zgodnie z wymaganiami bezpietsteva
ruchu.

Optaty/dzierawy terenu
Przygotowanie terenu

Konstrukcja tymczasowej nawierzchni, ramp, chodwikd&raweznikéw, barier, oznakowa i
drenau.

Tymczasowa przebudowa gdzei obcych

Koszt Utrzymania objazdéw/przejazdow i organizaaegihu obejmuje:

a)

b)

Oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usunigégmeczasowych oznakowigpionowych, barier i
swiatet.

Utrzymanie ptynnéci ruchu publicznego

Koszt Likwidacji objazdow/przejazddéw i organizaajchu obejmuije:

a)
b)

Usunkicie wbudowanych materiatéw i oznakowania

Doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1.
2.

E

Praktyczny przewodnik procedur zawierania uméw mvaeh programéw Phare, Ispa oraz Sapard.

Ustawa z dnia 7 lipca 1994 - Prawo budowlane (Dzz B010 r. Nr 243, poz. 1623 z4ndejszymi
Zmianami).

Rozporadzenie MGPIB z 19.12.1994r (Dz. U. Nr 10).

Rozporadzenie MGPIB z 21.02.1995r (Dz. U. Nr 25, poz. ¥3fia 13 marca 1995r).

Ustawa z dnia 17 maja 1989 roku - Prawo geodezyksatograficzne (Dz. U. Nr 30, poz. 163 z
pézniejszymi zmianami).

Warunki Umowy.
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